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Moving everything.
Anywhere.

ErgoMove® — indywidualny
| modutowy elektryczny
ukfad napedowy do
transportu wewnetrznego.

Systemy sterowania,

Ll A~ systemy napedowe oraz
(] O dodatkowe akcesoria.
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Procesy logistyczne maja charakter kompleksowy, sa koordynowane i w duzym stopniu zautomatyzowane, dzieki czemu
towary mozna przemieszcza¢ z punktu A do punktu B w sposéb optacalny, szybki i niezawodny. Zawsze jednak zdarzajq sie
obszary, ktére odbiegaja od schematu. Gdy tak sie zdarzy, pracownicy musza przenosi¢ ciezkie tadunki recznie.

Wyzwanie

Jest wiele sytuaciji, w ktorych nie sprawdzaja sie nawet takie
konwencjonalne narzedzia jak wdzki paletowe, wozki widtowe
czy ciagniki elektryczne; to np. ciasne przestrzenie,
nieporeczne fadunki, ograniczenie promienia skretu. tadunki
trzeba wéwczas przemieszczac ,recznie”. Skutki:
przeciazenie, zagrozenie bezpieczeristwa czy spowolnienie
procesOw. Potrzebne sg bardziej inteligentne rozwigzania,
dzieki ktorym miejsca pracy statyby sie ergonomiczne,
bezpieczne i atrakcyjne.

Analiza niezdolnosci do pracy

Odpowiedz: ErgoMove

ErgoMove to unikatowy elektryczny uktad napedowy.

W oparciu 0 najnowsze osiggniecia w obszarze
elektromobilno$ci, wyniki prac nad ergonomia i szeroko
zakrojone badania terenowe, firma Blickle opracowata
asortyment rozwigzan e-mobilnych, przy uzyciu ktdrych
cztowiek jest w stanie przemieszczac tadunki o wadze do
4000 kg, manewrowac nimi i zatrzymywac ich ruch w sposdb
intuicyjny, bezpieczny, bez wysitku fizycznego. Udaje sie
unika¢ wypadkow przy pracy, skroceniu ulega czas
przebywania pracownikdw na zwolnieniach lekarskich,

a powstajace procesy zyskuja na wydajnosci. To stan
obopolnie korzystny zaréwno dla pracownikdw, jak i dla firmy.

Dolegliwosci migsniowe i kostne sg przyczyna najwigkszej liczby dni nieobecnosci w pracy.
Ponad jedna trzecia (35,4%) wszystkich nieobecnosci pracownikdw w pracy wynika ze schorzer uktadu

migSniowo-szkieletowego, urazow i wypadkow.

Inne schorzenia

29,8%

Urazy i wypadki

Choroby uktadu mig$niowo-
szkieletowego i tkanki tacznej

Zaburzenia psychiczne i zaburzenia
zachowania

14,5% Choroby ukfadu krazenia
Choroby uktadu oddechowego
Choroby uktadu pokarmowego

Publikacja niemieckiego Federalnego Ministerstwa Pracy
i Spraw Socjalnych/Federalnego Instytutu ds. BHP (BMAS/
BAuA) 2021: Bezpieczeristwo i higiena pracy

Rok sprawozdawczy 2021

Do pobrania z: www.baua.de/suga

ERGOMOVE

4 moving everything. anywhere.
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ErgoMove - korzysci

Duze obciazenia Praca 24 godziny na dobe, 7 dni w tygodniu
Mozliwo$¢ przemieszczania tadunku o masie do /-\ Zastosowanie w systemach ErgoMove standardowych
czterech ton, manewrowania nim i bezpiecznego ‘2:/9 wymiennych akumulatoréw umozliwia ich uzycie
hamowania przez jednego pracownika bez w dowolnym momencie w pracy zmianowej,
nadmiernego wysitku fizycznego. Z gwarancjq ciagtosci i bezpieczeristwa procesow.
~ Waskie sciezki i bardzo duze tadunki Cykle czestego uruchamiania i zatrzymywania
Do% Wspomaganie sterowania (mechanizm réznicowy) S§TT'°6RPT Nawet podczas transportu lekkich tadunkéw czeste
dwoma kotami napedowymi w potaczeniu z dwoma < cykle uruchamiania i zatrzymywania moga prowadzi¢
lub czterema kotami skretnymi utatwia manewrowanie do znacznego obciazenia fizycznego pracownikow.
urzadzeniami wyposazonymi w ErgoMove na Systemy ErgoMove s w takich scenariuszach
zakretach. Ponadto mozna uzyskac¢ mniejsze szczeg0lnie przydatne jako Srodek ochrony zdrowia
promienie skretu niz jest to mozliwe w rozwigzaniach pracownikdw, a przy tym poprawiajg jednoczesnie

konwencjonalnych. wydajnos¢ procesow.




Rozwiazanie idealne, ktore
uwzglednia kazdy szczegot.

System ErgoMove zwieksza dotychczasowe mozliwosci transportu.

ErgoMove to wysoce elastyczny, modutowy system, ktory rozbudowuje rézne pojazdy transportowe, maszyny i inne aplikacje
o elektrycznie sterowane wspomaganie jazdy, manewrowania i hamowania, montowane na zasadzie plug & play.

Idea

Podczas opracowywania ErgoMove skupiono sie przede
wszystkim na czterech aspektach:

e Jak sprawi¢, by interfejs ,,cztowiek — urzadzenie
transportowe” byt jak najbardziej intuicyjny, a jednocze$nie
uwzgledniat wszystkie funkcje bezpieczeristwa?

« Jak optymalnie dobra¢ kota do rodzaju podtoza i jak
opracowac naped elektryczny, by uzyskac jak najwieksza
moc i jak najbardziej kompaktowa konstrukcje?

e Jaka gama produktow zapewni elastyczno$é, modutowos¢
i mozliwo$¢ adaptacji do roznych zastosowan?

 Jakie akcesoria przyczynig sie do tatwego dostosowania
systemow do réznych warunkow pracy?

Automatyka i elastycznosc

W sytuacjach, gdy w petni zautomatyzowane
rozwigzania (takie jak wozki samojezdne AGV) s zbyt
skomplikowane i kosztowne, bardzo elastycznym

i 0szczednym rozwigzaniem okazuijg sie elektryczne
ukfady napedowe marki ErgoMove.

Ptynne i niestabilne obciazenia

Precyzyjnie regulowane, konfigurowalne sterowanie
kotami napedowymi zapewnia fagodna obstuge
nawet zbiornikow z ptynami czy produktami sypkimi.

Koncepcja systemu

Rezultat: gama produktow, w ktorych zastosowane zostaty
rdzne systemy sterowania i napedu, a takze akcesoria
spetniajace najbardziej zaawansowane standardy branzowe.

Wszystko to umozliwia ergonomiczny i bezpieczny transport
w dowolne miejsce:

ErgoMove. Moving everything. Anywhere.

ErgoMove - systemy

sterowania, systemy
napedowe oraz
dodatkowe akcesoria.



KLASY NOSNOSCI SYSTEMOW

Przeglad rozwigzan.

Odpowiednia moc do kazdego zastosowania: ErgoMove to siedem rdznych serii w czterech klasach

nosnosci, od 500 do 4000 kilogramow. Dla kazdej klasy nosnosci opracowano zoptymalizowane
zestawy kotowe z silnikami duzej mocy, systemy sterowania oraz akcesoria. Wszystkie te

systemy taczy kompleksowa koncepcja w zakresie bezpieczenstwa.

ErgoMove 500 ErgoMove 1000
strona 18 strona 20
Nosnosé do 500 kg 1000 kg
Okablowanie Plug & Play v v
Predkos¢é do 5 km/h 4 km/h
Max. predkosc¢ holowania -— —
Mozliwos$é zawansowanej modyfikacji -— -_
Indywidualna parametryzacja V (ztacze diagnostyczne) na zapytanie
Uchwyt z czujnikiem
strona 9 ./ —
Uchwyt z manetka obrotowa V
strona 9 =
3
c Ergonomiczny kokpit z czujnikiem nacisku
g strona 10 = v
=
<L) Ergonomiczny kokpit z dwiema manetkami
% obrotowymi - v
= strona 10
=
% Kokpit typu Flex z jedng manetka obrotowa
= strona 11
(7p)
Kokpit typu Flex z dwiema manetkami
obrotowymi -— —
strona 11
Kokpit typu Flex ze sterowaniem zdalnym
strona 11 - -
Zestawy kolowe napedowe 2 zestawy kotowe state 2 zestawy kotowe state
v pe (@ kota 140 mm) (@ kota 160 mm/190 mm)
- L
= Wspomaganie jazdy v v
[t
Q.
e v
= Wspomaganie sterowania . » V
= (Wariant z uchwytem czujnika)
=
[<+] Wspomaganie hamowania przez hamulec
E przeciwpradowy “ V
(75 Uktad hamulcowy ze zintegrowanym hamulcem V

czuwakowym

Rekuperacja w trybie holowania




(@ ERGOMOVE

ErgoMove 1000T ErgoMove 2000P ErgoMove 2000 + 2000T ErgoMove 4000 ErgoBoost
strona 22 strona 24 strona 26 strona 28 strona 30
1000 kg 2000 kg 2000 kg 4000 kg 500 kg
4 km/h 4 km/h 4 km/h 2 km/h 3 km/h
C/ 10 km/h - V 16 km/h (wariant EM2000T) - -
na zapytanie na zapytanie na zapytanie na zapytanie na zapytanie
— - v na zapytanie -—

2 zestawy kotowe state

2 zestawy kotowe state

2 zestawy kotowe state

2 zestawy kotowe state

1 zestaw kotowy staty ze

. sprezyng
(@ kota 190 mm) (@ kota 200 mm) (@ kota 200 mm/250 mm) 0 kota 250 mm: (0 kota 150 mm)
0/ V (wariant z 2 manetkami (wariant z 2 manetkami —
obrotowymi) obrotowymi + zdalny kokpit)
= v v v opcjonalnie

&/ (wariant EM20007)




SYSTEMY STEROWANIA

ErgoMove

systemy
sterowania

Proste. | dobre.

Bezpieczeristwo prowadzenia i intuicyjna obstuga — to wtasnie wyrdznia innowacyjne systemy ' f
sterowania ErgoMove. Zostaly one opracowane we wspdtpracy z renomowanymi uczelniami,
takimi jak Uniwersytet w Stuttgarcie, Uniwersytet Kraju Saary czy Uniwersytet w Heilbronn.

Wysokiej jakosci materiaty i komponenty to gwarancja solidnosci i bezawaryjnej pracy. - _
Wszystkie systemy sterowania moga byc¢ z tatwoscia dopasowane do istniejacych maszyn r v -
i urzadzen. '

Komponenty . O
* Kokpit, w ktorym zebrane sa wszystkie kluczowe funkcje : : ' . : S
i informacje dla uzytkownika , . : ' e
» Elementy sterujgce, zapewniajgce optymalny poziom ergonomii ' :
i intuicyjng obstuge
* Kontroler, czyli ztacze diagnostyczne ErgoMove ' #
z dedykowanym oprogramowaniem ErgoMove i =%
¢ Modut akumulatoréw sktadajacy sie ze sprawdzonych ‘
akumulatoréw, przetestowanych w warunkach
przemystowych

Bezpieczenstwo

Kompleksowa koncepcja bezpieczeristwa zgodna z

norma DIN EN ISO 3691-5 dla wozkow jezdniowych

recznych zapewnia ograniczenie do minimum ryzyka

wypadku:

 Zatrzymanie awaryjne z funkcja hamulca
bezpieczenstwa

o Zwalnianie hamulca za pomocg czujnika
detekcji dtoni jako zabezpieczenie przed
niekontrolowanym ruchem

* Przetacznik kluczykowy jako zabezpieczenie przed nieuprawnionym -
uruchomieniem o /

« Klakson jako dzwiekowe urzadzenie ostrzegawcze

¢ Ochrona przed przygnieceniem operatora C B by o, - &

» Hamulec przeciwpradowy i elektromechaniczny hamulec postojowy

* Elektromechaniczne hamulce czuwakowe z funkcja hamulcow
postojowych

B



Kompaktowy system sterowania
dla serii ErgoMove 500 i ErgoBoost

Ten system sterowania charakteryzuje sie wyjatkowo kompaktowa konstrukcja, ktdra szczegdlnie dobrze
sprawdza sie w integracji z istniejacymi urzadzeniami i maszynami.

Wskaznik poziomu

TElEahE R el Przycisk trybu jazdy dla roznych

obciazen i pozioméw mocy

Przycisk zasilania

Przycisk blokady mechanizmu
rdznicowego do ruchu w linii
prostej (wariant 1)

Wariant 1:
Uchwyt z czujnikiem nacisku wraz z dedykowanym wspornikiem montazowym (-SxxxU)

e [ntuicyjna jazda i kierowanie dzigki wbudowanemu czujnikowi nacisku
* Przycisk blokady mechanizmu réznicowego do ruchu w linii prostej

¢ Dostepno$¢ w réznych wariantach dtugosci

Predko$¢ jazdy do przodu i do tytu 5 km/h

¢ Automatyczne rozpoznawanie obstugi jedno-/dwurecznej

* Opcja dostepna tylko dla ErgoMove 500

Wariant 2:
Uchwyt z manetka obrotowa (-1FG)

* Prosta i precyzyjna obstuga

« |dealny do dtuzszej jazdy na wprost, zastosowan na szynach lub gdy stabilno$¢ toru jazdy wersji z
czujnikiem nacisku nie jest wystarczajaca

* Dostepny jako wersja z uchwytem po lewej lub po prawej stronie

* Predkosci:
ErgoMove 500: Do przodu i do tytu 5 km/h; ErgoBoost: Do przodu i do tytu 3 km/h

Jednostka zasilajaca

o \W zestawie uchwyt na akumulatory i 2 wymienne akumulatory (18 V, 5,2 Ah)

» Wariant Basic Box: Przetacznik odciecia zasilania od akumulatorow

o Wariant Safety Box: Wytacznik awaryjny zgodny z dyrektywa maszynowa, a takze przetacznik kluczykowy do autoryzacji obstugi
» Urzadzenia z serii ErgoBoost zasilane sg z jednego wymiennego akumulatora, podtaczonego przez dedykowany uchwyt

Basic Box Safety Box

Sposob montazu

¢ Uchwyt z detekcja dtoni i obrotowa manetka: Zmontowane fabrycznie przewody (o dtugosci 3 m kazdy) do kot napedowych i kokpitu
» Uchwytu z czujnikiem nacisku: Dostepny opcjonalnie bez zmontowanej fabrycznie obudowy
» Wariant z manetka obrotowa;: Plyta montazowa (opcjonalnie dostepne zaciski do montazu na rurze)




SYSTEMY STEROWANIA

System sterowania: ergonomiczny kokpit
do serii ErgoMove 1000, 1000T i 2000P

Ten system sterowania wyrdznia sie rozbudowang technologia zabezpieczen i intuicyjng obstuga, dzieki
czemu zapewnia uzytkownikowi najwyzszy poziom wygody.

Przycisk zasilania

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora  Przycisk klaksonu

Y

{

P id ’ e s ; ':“ Uchwyty z wbudowanym uktadem
N A detekeji dfoni do
Q) QO

zwalniania hamulca

Przetacznik kluczykowy

Przycisk zatrzymania
awaryjnego Przetacznik trybu pracy:
Tryb zétwia: jazda do przodu 2 km/h, jazda do tytu 2 km/h

Tryb zajaca: jazda do przodu 4 km/h, jazda do tytu 2 km/h

Wariant 1: Ergonomiczny kokpit z czujnikiem nacisku (-EG)

* \Wyjatkowo intuicyjna obstuga dzieki zintegrowanemu czujnikowi nacisku

* Nawet najmniejszy nacisk operatora na kokpit jest wykrywany i przekazywany na kota nepedowe
* \Wspomaganie sterowania przy obstudze jedno- lub dwurecznej

¢ Automatyczne rozpoznawanie obstugi jedno-/dwurecznej

Wariant 2: Ergonomiczny kokpit z dwiema manetkami obrotowymi (-2FG)

¢ (Qbstuga z uzyciem manetki obrotowej

¢ Precyzyjne manewrowanie w trybie dwurecznym, jazda na wprost w trybie jednorecznym
« |dealny do diuzszej jazdy na wprost lub zastosowar na szynach

¢ Automatyczne rozpoznawanie obstugi jedno-/dwurecznej

Wariant 3: SWITCH&MOVE

¢ QOdtaczany kokpit (EM-EG-SM) umozliwiajacy obstuge wielu wézkéw za pomoca z jednego kokpitu

* Wysokiej jakosci ztacze wtykowe z zatrzaskami blokujacymi (wraz z ostong tworzywowa)

* Zmniejszenie kosztow inwestycji w ErgoMove dzieki uzyciu jednego kokpitu do wielu wozkéw (rozwigzanie
korzystne pod wzgledem kosztéw poczawszy od 3 systemow)

¢ Opcjonalnie dostepny jako wariant z dwiema manetkami obrotowymi (EM-2FG-SM)

Elementy zintegrowane z kokpitem: Sposob montazu:
¢ Sterowanie i dwa wymienne akumulatory (18 V, 5,2 Ah) e Wariant kokpitu ergonomicznego z czujnikiem nacisku: Montaz bezpo$rednio do
 Zmontowane fabrycznie przewody (o diugosci 3 m kazdy) do két napedowych urzadzenia transportowego: przykrecenie lub z zastosowaniem wspornika
¢ Czujnik nacisku lub przycisk grzybkowy jako zabezpieczenie uzytkownika przed montazowego (dostepny jako opcja)
przygnieceniem ¢ Wariant kokpitu ergonomicznego z dwiema manetkami obrotowymi: Montaz na

profilu rurowym wdzka z uzyciem zaciskow montazowych
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System sterowania Flex
do serii ErgoMove 2000, 2000T i 4000

Ten system sterowania charakteryzuje sie wysoka wytrzymatoscia i mozliwosciami dostosowania mechanicznego, moze by¢ zatem
uzywany wszechstronnie w wysokospecjalistycznych zastosowaniach.

Przycisk klaksonu
Przycisk zasilania Przetacznik trybu pracy I /1l
Przycisk zatrzymania
awaryjnego
Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

Przetacznik
kluczykowy

Ochrona przed przygnieceniem

Wariant 1: Kokpit typu Flex z jedng manetka obrotowg (-1FG)

L ‘ﬂa;{g- H * Prosta obstuga (bez wspomagania sterowania)

« |dealny do dtuzszej jazdy na wprost lub zastosowar na szynach
e Tryb pracy I: EM2000 / EM2000T: jazda do przodu 2 km/h, jazda do tytu 2 km/h
e Tryb pracy Il: EM2000 / EM2000T: jazda do przodu 4 km/h, jazda do tytu 2 km/h

Wariant 2: Kokpit typu Flex z dwiema manetkami obrotowymi (-2FG):

* Prosta obstuga, ze wspomaganiem sterowania

* Maty promien skretu dzieki mechanizmowi réznicowemu

¢ Mozliwos¢ wyboru obstugi jedno- lub dwurecznej

¢ Tryb pracy I: Silniki s sterowane synchronicznie
EM2000 / EM2000T: do przodu 4 km/h, do tytu 2 km/h
EM4000: do przodu 2 km/h, do tytu 1 km/h

* Tryb pracy Il Silniki sa sterowane indywidualnie (precyzyjne manewrowanie)
EM2000 / EM2000T: do przodu i do tytu 2 km/h; EM4000: do przodu i do tytu 1 km/h

Wariant 3: Kokpit typu Flex ze sterowaniem zdalnym (-RC)

» Kokpit przewodowy do uzytku w warunkach ograniczonej widocznosci
* Zapewnia lepsza widoczno$¢ przewozonego tadunku i toru podczas jazdy

= H . “ » Pasek do przenoszenia utatwiajacy obchodzenie si¢ z kokpitem (na zapytanie)
pon ¢ Tryb pracy I: Silniki s sterowane synchronicznie
¢ 6 @ - EM4000 do przodu 2 km/h, do tytu 1 km/h
@ wd * Tryb pracy II: Silniki sg sterowane indywidualnie (precyzyjne manewrowanie)

EM4000 do przodu i do tytu 1 km/h
* Opcja dostepna tylko do ErgoMove 4000

Skrzynka sterownicza

; P ¢ Zintegrowany modut sterowania i akumulatora
:‘\\ == ¢ Akumulator litowo-jonowy, 21 Ah, 25V
% * Wymiary: 300 x 630 x 120 mm
¢ Opcjonalnie z zewnetrznym wymiennym akumulatorem

Sposob montazu:

* Wariant z kokpitem typu Flex z 1 lub 2 manetkami obrotowymi: Montaz z uzyciem zaciskoéw do profili rurkowych o Srednicach 33—36 mm; w zestawie przewody do
skrzynki sterowniczej (3 m)

1



SYSTEMY NAPEDOWE

Rodzina

napedow
ErgoMove.

Myslimy do przodu. | miescimy sig
w zakretach.

Jednostki napeddw sktadaja sie z bezszczotkowych
silnikéw pradu statego o r6znych klasach mocy z dwoma
statymi zestawami kotowymi nosnymi. Wyjatkiem jest
kompaktowa seria ErgoBoost, ktdra opiera sie na
pojedynczym statym zestawie kotowym nienoSnym.

Nasze priorytety: duza ptynnosé ruchu, dtugi okres
eksploatacii, solidna konstrukcja, wysoka wydajnos$c¢,
wysoka moc, kompaktowa budowa, wysoka efektywnos¢
energetyczna.

State zestawy kotowe no$ne w potaczeniu z najwyzszej
jakosci materiatami bieznika Blickle zapewniaja
optymalng przyczepno$é. Ponadto systemy te utatwiajg
kierowanie i zapewniajg bezpieczne hamowanie nawet
ciezkich tadunkéw za pomoca elektromechanicznych
hamulcéw postojowych. W zaleznosci od modelu kazdy
silnik zapewnia site ciagu w przedziale od 15 daN do

110 daN. Do pracy w trybie holowania przeznaczone sg
specjalne napedy z mozliwoscia tadowania akumulatoréw
w drodze rekuperacii.




|

ErgoMove 500

ErgoMove 1000

ErgoMove 500:
Maksymalna nosnos¢ do 500 kilograméw przy predkosci 5 km/h
Mozliwo$¢ potaczenia z kompaktowym systemem sterowania

e Dwa state zestawy kotowe z napedem elektrycznym

« \Wysokiej jakosci poliuretanowy bieznik Blickle Softhane®, antystatyczny (85 Shore A)
Bardzo duzy komfort jazdy dzieki wyjatkowo elastycznemu bieznikowi

Bardzo dobra ochrona podifoza, brak pozostawianych $ladéw, cicha praca

Obudowa wykonana jako odlew aluminiowy

Bezszczotkowy silnik DC wbhudowany w rolke, hamowanie przeciwpradowe

Sita ciggu 15 daN na silnik

Stopieri ochrony IP 44

e Dwa state zestawy kotowe z napedem elektrycznym

Wysokiej jakos$ci bieznik poliuretanowy Blickle Besthane® Soft (75 Shore A)
Bardzo duzy komfort jazdy dzieki wyjatkowo grubemu, elastycznemu bieznikowi
Bardzo dobra ochrona podifoza, brak pozostawianych $ladéw, cicha praca

zawarto$ci chromu 6 (Cr6)
Bezszczotkowy silnik DC

Sita ciagu 30 daN na silnik

Stopien ochrony IP 40, IP 44 na zapytanie

Obudowa wykonana z wytrzymatego zeliwa, ocynkowanego, z pasywacja niebieska, bez

Wariant 1 ErgoMove 1000:
Maksymalna nos$nosc do 1000 kg przy predkosci 4 km/h
Mozliwo$¢ potaczenia z kokpitem ergonomicznym

 Najwyzszy poziom bezpieczenstwa dzieki elektromechanicznemu hamulcowi
postojowemu (funkcja hamulca czuwakowego)

Wariant 2 ErgoMove 1000T:
Maksymalna nosnosc¢ do 1000 kg przy predkosci 10 km/h
Mozliwo$¢ potaczenia z kokpitem ergonomicznym

 Wersja do holowania z podwojnym zestawem kotowym
* Bez elektromechanicznego hamulca postojowego (bez funkcji czuwaka)
* Automatyczne wykrywanie trybu holowania

13



SYSTEMY NAPEDOWE

ErgoMove 2000

* Dwa state zestawy kotowe z napedem elektrycznym

« \Wysokiej jakosci bieznik poliuretanowy Blickle Besthane® Soft (75 Shore A)

 Bardzo duzy komfort jazdy dzieki wyjatkowo grubemu, elastycznemu bieznikowi

* Bardzo dobra ochrona podtoza, brak pozostawianych $ladow, cicha praca

¢ Obudowa zestawu kotowego wykonana ze stali (konstrukcja spawana, ocynkowana, pasywowana na zétto, bez chromu 6 (Cr6)
* Bezszczotkowy silnik DC z wbudowanym elektromechanicznym hamulcem postojowym (funkcja hamulca czuwakowego)

* Sita ciggu 55 daN na silnik

Wariant 1 ErgoMove 2000P:
Maksymalna nosnos¢ do 2000 kg przy predkosci 4 km/h
Mozliwo$¢ potaczenia z kokpitem ergonomicznym

» QOstona silnika w standardzie
* Opcjonalnie dostepny w wersji pod katem 90° do ograniczonych przestrzeni lub waskich ram wdzkow
 Stopieri ochrony IP 40 (IP 44 na zapytanie)

Wariant 2 ErgoMove 2000:
Maksymalna nosnosc¢ do 2000 kg przy predkosci 4 km/h
Mozliwo$¢ stosowania z systemem sterowania Flex (1 lub 2 manetki obrotowe)

 Stopieri ochrony IP 44 (IP 65 na zapytanie)

Wariant 3 ErgoMove 2000T:
Maksymalna no$nos¢ do 2000 kg przy predkosci 16 km/h
Mozliwo$¢ stosowania z systemem sterowania Flex (1 lub 2 manetki obrotowe)

» Wersja przeznaczona do holowania

¢ Mechaniczne zwolnienie hamulca czuwakowego w trybie holowania z wykorzystaniem dodatkowego
urzadzenia (wymuszone zwalnianie)

* tadowanie akumulatora w trybie holowania poprzez rekuperacje

 Stopieri ochrony IP 44




ErgoMove 4000

ErgoMove 4000:
Maksymalna no$nosé do 4000 kg przy predkosci 2 km/h
Mozliwo$¢ stosowania z systemem sterowania Flex

* Dwa state zestawy kotowe z napedem elektrycznym

 \Wysokiej jakosci bieznik poliuretanowy Blickle Besthane® Soft (75 Shore A)

» Bardzo duzy komfort jazdy dzigki wyjatkowo grubemu, elastycznemu bieznikowi

» Bardzo dobra ochrona podtoza, brak pozostawianych $ladow, cicha praca

* Obudowa wykonana jako wyjatkowo wytrzymata stalowa konstrukcja spawana, ocynkowana,
z pasywacja z6tta, bez zawartosci chromu 6 (Cr6)

* Bezszczotkowy silnik DC z wbudowanym elektromechanicznym hamulcem postojowym (funkcja
czuwaka)

* Sita ciggu 110 daN na silnik

« Stopieri ochrony IP 44 (IP 65 na zapytanie)

ErgoBoost

ErgoBoost:
Obciazenie do 500 kg przy predkosci 3 km/h
Mozliwo$¢ potaczenia z kompaktowym systemem sterowania (uchwyt z manetka obrotowa)

* Jeden zestaw staty z napedem elektrycznym

» \Wysokiej jakosci elastyczna petna guma ,,Blickle EasyRoll” o niskim wspétczynniku tarcia (65 Shore A)

* Bardzo dobra ochrona podtoza, brak pozostawianych $ladéw, cicha praca

* Obudowa wykonana z wytrzymatej blachy stalowej, ocynkowana, z pasywacja niebieska, bez zawartosci
chromu 6 (Cr6)

* Doskonaty poziom sprezystosci i ttumienia dzieki opatentowanej konstrukcji sprezyny talerzowej

» Bezszczotkowy silnik DC, hamulec elektryczny (mechaniczny hamulec czuwakowy na zapytanie)

« Sita ciggu 20 daN

¢ Klasa ochrony: IP 40 z elektromechanicznym hamulcem postojowym (IP 44 na zapytanie)




USLUGI | AKCESORIA

Ustugt
| aKcesoria
ErgoMove.

Nasze doradztwo jest nieodzowng
czescia oferty.

Zawsze wspieramy naszych klientow. Jeszcze
przed zakupem udzielamy szczegotowych porad
w zakresie mozliwosci systemu, analizujemy
sytuacje i wymagania, a nastepnie realizujemy
odpowiedni, dostosowany do potrzeb system
ErgoMove. Gama akcesoriow do systemow
napedow i sterowania uzupetnia modutowa
konstrukcje oferty ErgoMove. Pragnac
zapewnic klientom optymalne wsparcie przed
zakupem, w trakcie i po jego dokonaniu,
opracowali$my réwniez kompleksowy pakiet
ustug przeznaczonych specjalnie dla systemow
napedowych ErgoMove.




Asortyment ustug ErgoMove —
Idealne rozwigzanie w czterech krokach

Wyzwanie
* Analiza: WspdlInie analizujemy wyzwania logistyczne, z ktérymi mierza sie nasi klienci. Bliska wspotpraca
pozwala na optymalne potaczenie ergonomii, bezpieczenstwa oraz wydajnosci.

Koncepcja rozwigzania

* Integracja: Na podstawie indywidualnych wyzwan logistycznych projektujemy i opracowujemy rozwiazania
dostosowane do potrzeb. Pomagamy réwniez w opracowaniu modelu CAD adaptujacego ErgoMove do
istniejacych urzadzen klienta.

« Test praktyczny (realizacja probna): Mozliwo$¢ wypozyczenia lub zakupu testowego systemu ErgoMove, ktéry
umozliwia przeprowadzenie praktycznego testu w celu wprowadzenia niezbednych optymalizaciji i precyzyjnego
dostosowania do pracy w warunkach rzeczywistych.

Wdrozenie

* Certyfikacja: Nasi eksperci dostarczg cata niezbedng dokumentacje do wystawienia Deklaracji CE.

» Szkolenia: Nasz zespot serwisowy pomaga klientom w konfiguracji po zakupie i szkoleniu pracownikow
(szkoleniu stanowiskowym).

Wsparcie posprzedazowe

« Kontrola bezpieczenstwa: Klienci moga przeprowadzi¢ coroczng kontrole bezpieczeristwa samodzielnie lub
skorzystaé z ustug naszych technikow serwisu.

 Wsparcie i doradztwo: Nasi doradcy ErgoMove sq dostepni dla naszych klientow przez caty cykl zycia produktu
i udziela odpowiedzi na wszelkie pytania zwigzane z systemem ErgoMove. Nasz zespot obstugi posprzedazowej
bezzwtocznie odpowiada na zapytania techniczne i prosby o dostosowanie systemow.

 Naprawy: Nasza oferte uzupetnia kompleksowy serwis napraw i czesci zamiennych, dzieki ktéremu inwestycja

w ErgoMove zachowuje optacalno$¢ i sprawnos¢ przez wiele lat.

Szeroki zakres akcesoriow poprawiajacych ergonomie

Do jednostek napedowych

* Obudowy mechaniczne kot, silnikow i wtyczek kot napedowych

* Dopasowane zestawy skretne

 Moduty sprezynowe zapewniajace kontakt két napedowych z podtozem

Do jednostek sterujacych
* Zabezpieczenie akumulatora przed kradzieza

 Wspornik kokpitu / adaptery rurkowe / ptyty montazowe
 Zewnetrzne skrzynki akumulatorow

/"}, _ -‘{"ﬂ B | e
e S oA }
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seria ErgoMove 500

Seria ErgoMove 500 wyroznia sie wyjatkowo kompaktowa budowa i moze by¢ stosowana bez problemow do obstugi tadunkow
do 500 kg nawet w najmniejszych przestrzeniach, do tatwej integracji dzigki okablowaniu plug & play. Regulowane poziomy
mocy zapewniaja optymalng charakterystyke jazdy w catym zakresie oferowanej nosnosci.

Pe e -

Wspornik do Ptyta mocujgca  Podwdjna Zapasowy Adapter Uchwyt bez Zabezpieczenie  Przediuzacz Ztacze
montazu kokpitu tadowarka akumulator zaciskowy do manetki ztacza diagnostyczne
W wersji z czuj- uchwytu obrotowej wtykowego ErgoMove 500

nikiem nacisku

Kod produktu EM500- EM-BASEPLATE-L EM-CHARGER- ~ EM-BATTERY- SET EM500- EM-HG-W SET EM500- EM500-CABLE-  EM500-

CONSOLE 18V2x3A 18V5.2AH PIPE-CLAMP- PLUG- M SOFTWARE-
35MM PROTECTOR TOOL

Opis Profil metalowy Do zamocowania Do wymiennych  Jako$¢ produ- Adapter do Jako drugi Zestaw dwdch Dodatkowy Kabel z adapte-
o diugosci 790 wspornika akumulato- centa oryginal-  uchwytu do uchwyt dla oston do zabez-  przewdd o rem CAN-USB
mm do montazu  kokpitu do row, napigcie nego sprzetu montazu na wariantu pieczenia ztaczy  ditugosci 1m i oprogra-
kokpitu w wersji  ramy wdzka fadowania 18V, 18V,5,2A profilu rurowym  uchwytu wtykowych két  faczacy kokpit mowanie do
z czujnikem — dodatkowe natezenie tado- o Srednicy 35 z manetka napedowych Z kotami indywidualnej
nacisku wersje dostepne  wania 2 x 3A mm obrotowg napedowymi konfiguracii,

na zapytanie (-1FG-R) (zawiera wtyczke ustawien i aktu-
i gniazdo) alizacji ErgoMove
500

Ptyta adaptacyjna kota napedowego do zastosowarn z zestawem skretnym z kotem @ 160 lub @ 200 mm i ptyta mocujaca 140 x 110 mm:
APS1-APS3-45 — zwigkszenie wysokosci 0 45 mm

APS1-APS3-85 — zwigkszenie wysokosci 0 85 mm

EM500-CABLE-5P-M180-F90-0,3M - Dodatkowy przewdd z wtyczka katowa do montazu w ciasnych przestrzeniach (dla uchwytu z manetka obrotowa).
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& ERGOMOVE

Koto napedowe
strona 13

Maksymalna nosnosc przy predkosci do 5 km/h 500

0 kota (mm) 140
Szerokos$¢ kota (mm) 50
Wysokos$¢ catkowita (mm) 150
Szerokos$¢ catkowita (mm) 85
Nosnos¢ kota przy predkosci 5 km/h (kg) 250
Rozmiar ptyty (mm) 100 x 85
Rozstaw otworow na $ruby (mm) 80 x 60
Srednica otworu na Srube (mm) 9

Basic Box

Safety Box

Dtugo$¢ uchwytu (mm)

SET

Uchwyt z manetka obrotowa
(-1FG-R)

strona 9

SET EM500-ALST 140K-AS-1FG-R

SET EM500-ALST 140K-AS-1FG-R-SAF

Uchwyt z czujnikiem nacisku wraz z
dedykowanym wspornikiem montazowym
(-SXXXU)

strona 9

515

SET EM500-ALST 140K-AS-S515U

SET EM500-ALST 140K-AS-S515U-SAF

565

SET EM500-ALST 140K-AS-S565U

SET EM500-ALST 140K-AS-S565U-SAF

Inne diugosci uchwytéw dostepne na zapytanie

Uchwyt z czujnikiem nacisku bez dedykowanego wspornika montazowego dostepny na zapytanie.
Uchwyt dostepny réwniez opcjonalnie w wersji lewostronne;.

N AT )
4 f"’. 1 F —1

Pasujace zestawy skretne > 4

Wytrzymaty zestaw skretny Wytrzymaty zestaw skretny Wytrzymaty zestaw skretny Wytrzymaty zestaw skretny

z blachy stalowej z blokada z blachy stalowej z blokada, z blachy stalowej z blokada z blachy stalowej z blokada

»Stop-fix” sideal-stop” ,Stop-fix”, antystatyczny sideal-stop”, antystatyczny
Kod produktu L-ALST 125K-FI LK-ALST 100K-3-IS L-ALST 125K-FI-AS LK-ALST 100K-3-IS-AS
Wysokos$¢ catkowita (mm) 150 147 150 147
Nosnos¢ przy predkosci 4 km/h (kg) 250 320 250 320
Wymiary ptyty (mm) 100 x 85 140x 110 * 100 x 85 140x 110 *

* Stalowa plyta adaptacyjna APS3-03 do kompensacji wysoko$ci (3 mm) dostepna jako opcja.
Warianty z ostonami stop dostepne na zapytanie.
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seria ErgoMove 1000
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Seria ErgoMove 1000 wyroznia si¢ najwyzszym komfortem i intuicyjnoscia obstugi, jak réwniez ptynng integracja z tadunkami
o0 masie do 1000 kilograméw w réznych zastosowaniach dzieki technologii bezposredniego podtaczania plug & play. Ponadto
ErgoMove 1000 jest wyposazony w kompleksowy system zabezpieczen.
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Wspornik Piyta mocujaca  Podwdjna Zapasowy Przedtuzacz Zabezpieczenie  Adapter do Ostona stopy Ostona silnika
kokpitu tadowarka akumulator akumulatora montazu na

przed kradzieza, wsporniku

jako dodatkowa  kokpitu

opcja

Kod produktu EM-CONSOLE EM-BASEPLATE-L EM-CHARGER- ~ EM-BATTERY- EM1000- EM1000- EM1000- Do @ kota EM1000-
18V2x3A 18V5.2AH CABLE-2M BATERY- COCKPIT- 160 mm: MOTOR-

EM1000- THEFT- ADAPTER-2FG EM1000-FOOT- ~ PROTECTION
CONSOLE-SM PROTECTION GUARD-160

Wariant do -2FG: Do @ kota

EM1000- 190 mm:

BATTERY-THEFT- EM1000-FOOT-

PROTECTION- GUARD-190

2FG

Opis Do kokpitu Do zamocowania Do wymiennych  Jako$¢ Dodatkowy Do montazu Element do Element do

ergonomicznego  wspornika akumulatoréw,  producenta przewdd o ergonomicznego zamontowania ~ domontowania,
z czujnikiem kokpitu do napiecie oryginalnego diugosci 2m kokpitu z w celu ochrony  chroniacy przed
nacisku, ramy wozka fadowania sprzetu taczacy kokpit dwiema przez urazami uderzeniami
zwigkszenie — dodatkowe 18V, natezenie 18V, 52A Z kotami manetkami stop i innymi
wysokosci 577 wersje dostepne  tadowania 2 napedowymi obrotowymi uszkodzeniami
mm lub 453 mm  na zapytanie X3A (zawiera wtyczke na wsporniku mechanicznymi
dla wariantu i gniazdo) kokpitu

-SM
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& ERGOMOVE

Kolo napedowe Z wbudowanym hamulcem czuwakowym - predkosc do
strona 13 4km/h (EM 1000)

Maksymalna no$nos¢ przy predkosci do 4 km/h 1000 1000

@ kota (mm) 160 190

Szerokos¢ kota (mm) 50 50

Wysokos$¢ catkowita (mm) 202 235

Szerokos$¢ catkowita (mm) 213 213

Nosnosc kota przy predkosci 4 km/h (kg) 400 4380

Rozmiar ptyty (mm) 140 x 110 140 x 110

Rozstaw otworéw na $ruby (mm) 105 x 75-80 105 x 75-80

Srednica otworu na $rube (mm) 11 11

Ergonomiczny kokpit z czujnikiem nacisku SET EM1000-POBS 160K-ET-EG SET EM1000-POBS 190K-ET-EG

(-EG)

strona 10

Ergonomiczny kokpit z dwiema manetkami SET EM1000-POBS 160K-ET-2FG SET EM1000-POBS 190K-ET-2FG

obrotowymi

(-2FG)

strona 10

Odtaczany kokpit ergonomiczny typu SET EM1000-POBS 160K-ET-SM SET EM1000-POBS 190K-ET-SM

SWITCH&MOVE z czujnikiem nacisku (-SM) * (system z adapterem ztacza wtykowego)  (system z adapterem ztgcza wtykowego)

strona 10

EM-EG-SM EM-EG-SM
(Odtaczany kokpit) (Odtaczany kokpit)

* Ergonomiczny kokpit typu SWITCH&MOVE dostepny réwniez z dwiema manetkami obrotowymi jako opcja.

Pasujace zestawy skretne
Wytrzymaty zestaw skretny ~ Wytrzymaty zestaw Wytrzymaty podwéjny Wytrzymaty podwdjny Wytrzymaty podwéjny zestaw
z blachy stalowej skretny z blachy stalowej, zestaw skretny z blachy zestaw skretny z blachy skretny z blachy stalowej,
antystatyczny stalowej stalowej, antystatyczny antystatyczny, z optymalnym
poziomem oporu skretu

Kod produktu LH-ALBS 160K LH-ALST 160K-AS LHD-ALBS 181K LHD-ALST 181K-AS LHD-ALB 181K *

Wysokos$¢ catkowita (mm) 202 202 235 235 235

Nosnos¢ przy predkosci 4 km/h (kg) 580 580 800 800 800

Wymiary ptyty (mm) 140x 110 140x 110 140x 110 140x 110 140x 110

* Na zyczenie dostepne réwniez w wersji przewodzacej elektrostatycznie (-ESD).
Warianty z ostonami stép dostepne na zapytanie.
Aby zapewni¢ przewodnos¢ elektryczna, w urzadzeniu / wozku nalezy zawsze zastosowac przynajmniej jeden zestaw skretny z bieznikiem antystatycznym / ESD.
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Seria

ErgoMove 10001

Seria ErgoMove 1000T imponuje najwyzszym poziomem komfortu i intuicyjnosci obstugi. Nadaje sie do pracy z tadunkami do
1000 kilograméw w réznych zastosowaniach dzigki technologii bezposredniego podtaczania plug & play. Tryb holowania jest

mozliwy do predkosci 10 km/h i jest rozpoznawany automatycznie.
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Wspornik Plyta mocujagca  Podwéjna Zapasowy Przedtuzacz Zabezpieczenie  Adapter do Ostona stopy Ostona silnika
kokpitu tadowarka akumulator akumulatora montazu na
przed kradzieza, wsporniku
jako dodatkowa  kokpitu
opcja
Kod produktu EM-CONSOLE EM-BASEPLATE-L EM-CHARGER-  EM-BATTERY- EM1000- EM1000- EM1000- EM1000-FOOT-  EM1000-
18V2x3A 18V5.2AH CABLE-2M BATTERY-THEFT-  COCKPIT- GUARD-190-D  MOTOR-
EM1000- PROTECTION ADAPTER-2FG PROTECTION
CONSOLE-SM
Wariant do -2FG:
EM1000-
BATTERY-THEFT-
PROTECTION-
2FG
Opis Do kokpitu Do zamocowania Do wymiennych  Jako$¢ Dodatkowy Do montazu Element do Element do
ergonomicznego  wspornika akumulatoréw,  producenta przewéd o ergonomicznego  zamontowania  domontowania,
z czujnikiem kokpitu do napiecie oryginalnego diugosci 2m kokpitu z w celu ochrony  chroniacy przed
nacisku, ramy wézka fadowania sprzetu taczacy kokpit dwiema przez urazami uderzeniami
zwigkszenie — dodatkowe 18V, natezenie  18V,5,2A z kotami manetkami stop i innymi
wysokosci wersje dostepne  tadowania 2 napedowymi obrotowymi uszkodzeniami
577 mm lub na zapytanie X3A (zawiera wtyczke na wsporniku mechanicznymi
453 mm dla i gniazdo) kokpitu
wariantu -SM
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Koto napedowe

Mozliwos¢ holowania do

strona 13 10 km/h (EM 1000T)

Maksymalna nosnos¢ przy predkosci do 10km/h 1000

@ kota (mm) 190

Szerokos$¢ kota (mm) 2x50

Wysokos¢ catkowita (mm) 235

Szerokos¢ catkowita (mm) 225

No$nos¢ kota przy predkosci 4 km/h (kg) 480

Nos$nos¢ kota przy predkosci 10 km/h (kg) 280

Rozmiar plyty (mm) 140x 110

Rozstaw otworow na $ruby (mm) 105 x 75-80

S$rednica otworu na $rube (mm) 11

Ergonomiczny kokpit z czujnikiem nacisku
(-EG)

strona 10

SET EM1000T-POBS-D 190K-EG

Ergonomiczny kokpit z dwiema manetkami
obrotowymi
(-2FG)

strona 10

SET EM1000T-POBS-D 190K-2FG

Odtaczany kokpit ergonomiczny typu
SWITCH&MOVE z czujnikiem nacisku
(-SM) *

strona 10

SET EM1000T-POBS-D 190K-SM
(system z adapterem ztgcza wtykowego)

EM-EG-T-SM
(odfaczany kokpit)

Pasujace zestawy skretne
Wytrzymaly podwojny zestaw  Wytrzymaty podwojny zestaw  Wytrzymaly podwajny zestaw
skretny z blachy stalowej skretny z blachy stalowej, skretny z blachy stalowej,

antystatyczny antystatyczny, z optymalnym
poziomem oporu skretu

Kod produktu LHD-ALBS 181K LHD-ALST 181K-AS LHD-ALB 181K *

Wysokos$¢ catkowita (mm) 235 235 235

Nosnos¢ przy predkosci 4 km/h (kg) 800 800 800

Wymiary ptyty (mm) 140x 110 140 x 110 140 x 110

* Na zyczenie dostepne rowniez w wersji przewodzacej elektrostatycznie (-ESD).
Warianty z ostonami stop dostepne na zapytanie.
Aby zapewni¢ przewodnos¢ elektryczna, w urzadzeniu / wozku nalezy zawsze zastosowaé przynajmniej jeden zestaw skretny z bieznikiem antystatycznym / ESD.
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seria ErgoMove 2000P
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Seria ErgoMove 2000P imponuje najwyzszym poziomem komfortu i intuicyjnosci obstugi. Nadaje sie do pracy z tadunkami do
2000 kilogramow w roznych zastosowaniach dzieki technologii bezposredniego podtaczania plug & play. Ponadto ErgoMove
2000P jest wyposazony w kompleksowy system zabezpieczen.
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Wspornik Plyta mocujaca Podwéjna Zapasowy Przedtuzacz Zabezpieczenie Adapter do Ostona stopy
kokpitu tadowarka akumulator akumulatora przed  montazu na

kradzieza, jako wsporniku kokpitu

dodatkowa opcja

Numer artykutu EM-CONSOLE EM-BASEPLATE-L EM-CHARGER- EM-BATTERY- EM1000- EM1000- EM1000- SET EM2000-
18V2x3A 18V5.2AH CABLE-2M BATERY- COCKPIT- FOOT-

EM1000- THEFT- ADAPTER-2FG GUARD-200
CONSOLE-SM PROTECTION

Wariant do -2FG:
EM1000-BATTERY-
THEFT-
PROTECTION-2FG

Opis Do kokpitu Do zamocowania Do wymiennych Jakos¢ producenta  Dodatkowy Do montazu Element do
ergonomicznego wspornika kokpitu  akumulatoréw, oryginalnego przewdd o diugosci ergonomicznego zamontowania w
z czujnikiem doramy wozka—  napiecie fadowania  sprzetu 2m faczacy kokpitu z dwiema  celu ochrony przez
nacisku, dodatkowe wersje 18V, natezenie 18V,52A kokpit z kotami manetkami urazami stop
zwigkszenie dostepne na fadowania2 x 3A napedowymi obrotowymi na
wysokosci 577 mm  zapytanie (zawiera wtyczke i wsporniku kokpitu
lub 453 mm dla gniazdo)
wariantu -SM
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Kota napedowe Z wbudowanym hamulcem czuwakowym
strona 14 - predkos¢ do 4 km/h (EM 2000P)
Maksymalna no$nosé przy predkosci do 4 km/h
_(kg) 2000 2000
0 kota (mm) 200 200
Szerokos¢ kota (mm) 50 50
Wysokos$¢ catkowita (mm) 245 245
Szerokos¢ catkowita (mm)* 328 223
Nosnos¢ kota przy predkosci 4 km/h (kg) 700 700
Rozmiar ptyty (mm) 140x 110 140x 110
Rozstaw otworéw na $ruby (mm) 105 x 75-80 105 x 75-80
$rednica otworu na $rube (mm) 11 11
Ergonomiczny kokpit z czujnikiem nacisku SET EM2000P-GBS 200K-ET-EG SET EM2000P-GBS 200K-ET-EG-90
(-EG)
strona 10
Ergonomiczny kokpit z dwiema manetkami SET EM2000P-GBS 200K-ET-2FG SET EM2000P-GBS 200K-ET-2FG-90
obrotowymi
(-2FG)
strona 10
Odtaczany kokpit ergonomiczny typu SET EM2000P-GBS 200K-ET-SM SET EM2000P-GBS 200K-ET-SM 90
SWITCH&MOVE z czujnikiem nacisku (system z adapterem ztacza wtykowego) (system z adapterem ztacza wtykowego)
(_SM) *k
strona 10 EM-EG-SM _ EM-EG-SM _
(Odtaczany kokpit) (Odtaczany kokpit)

* Uwzgledni¢ dodatkowa przestrzen montazowa 100 mm na wtyczki i przewody.
** Ergonomiczny kokpit typu SWITCH&MOVE dostepny réwniez z dwiema manetkami obrotowymi jako opcja.

Pasujace zestawy skretne
Wytrzymaty podwojny zestaw ~ Wytrzymaty podwojny zestaw ~ Wytrzymaly podwajny zestaw
skretny z blachy stalowej skretny z blachy stalowej, skretny z blachy stalowej,

antystatyczny antystatyczny, z optymalnym
poziomem oporu skretu

Kod produktu LHD-ALBS 181K LHD-ALST 181K-AS LHD-ALB 181K *

Wysokosé catkowita (mm) 235 235 235

Nosnos¢ przy predkosci 4 km/h (kg) 800 800 800

Wymiary plyty (mm) 140 x 110™ 140 x 110 140 x 110

* Opcjonalnie dostepny réwniez w wariancie przewodzacym elektrostatycznie (-ESD).

** Stalowa ptyta adaptacyjna APS3-10 do kompensacji wysoko$ci (10 mm) dostepna jako opcja.

Warianty z ostonami stop dostepne na zapytanie.

Aby zapewni¢ przewodno$¢ elektryczna, w urzadzeniu / wozku nalezy zawsze zastosowac przynajmniej jeden zestaw skretny z bieznikiem antystatycznym / ESD.
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Seria ErgoMove 2000 wyroznia si¢ najbardziej zaawansowang technologia bezpieczernistwa i mozliwosciami dostosowania, to
rozwigzania zdatne do obstugi obciazen do 2000 kilogramow w rdznych formatach. W wariancie EM2000T mozliwy jest tryb
holowania z predkoscia do 16 km/h, co pozwala na tadowanie akumulatora dzieki funkcji hamowania rekuperacyjnego.
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Akcesoria ‘ e
tadowarka z wtyczka Zewnegtrzny wymienny Adapter do zewnetrznego  Obudowa z piyta Ostona stopy Linka Bowdena
Schuko akumulator fadowania wymiennego amortyzujaca do
akumulatora kompensacji nieréwnosci
powierzchni
Kod produktu EM-CHARGER-24V6A EM-BATTERYBOX 0,5M EM-CHARGING-ADAPTER na zapytanie Do @ kota 200 mm SET Na zapytanie
EM2000-
FOOT-GUARD-200
Do @ kota 250 mm:
SET EM2000/4000-FO0T-
GUARD-252
Opis Gniazdo XLR (dtugosé Z akumulatorem litowo- Z przewodem Stalowa konstrukcja Element do zamontowania Do zwalniania hamulca
kabla 1,5 m), napiecie jonowym i przewodem potaczeniowym spawana ze stalowg w celu ochrony przez czuwakowego
tadowania 29 V, natezenie  potaczeniowym akumulatora sprezyna o ugieciu do urazami stop
fadowania 6 A ** akumulatora (do uzytku 25 mm (dostepna
tylko z okre$long skrzynka réwniez w wersji ze stali
sterownicza) * nierdzewnej)

* W przypadku wersji z zewnetrznym akumulatorem musi by¢ dodane rozszerzenie do symbolu ,,-NOBAT”.
** Adapter do kabla zasilajacego z wtyczkg angielska — EM-CHARGING-PLUG-UK.
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Kota napedowe Z whudowanym hamulcem czuwakowym Z whudowanym hamulcem czuwakowym i mozliwoscia
strony 14 + 15 - predkos¢ do 4 km/h (EM 2000) holowania - predkosé do 16 km/h (EM 2000T)
I\:I(aksymalna no$nos¢ przy predkosci do 4 km/h 2000 2000 2000 2000
0 kota (mm) 200 250 200 250
Szerokos$¢ kota (mm) 50 80 50 80
Wysokos¢ catkowita (mm) 245 305 245 305
Szerokos¢ catkowita (mm) 255 270 255 270
Nosnos¢ kota przy predkosci 4 km/h (kg) 700 1200 700 1200
Nosnos$¢ kota przy predkosci 16 km/h (kg) - 280 480
Rozmiar piyty (mm) 140x 110 140x 110 140x 110 140x 110
Rozstaw otworéw na $ruby (mm) 105 x 75-80 105 x 75-80 105 x 75-80 105 x 75-80
Srednica otworu na $rube (mm) 11 11 1 1
) Kokpit typu Flex SET EM2000-BS-GBS SET EM2000-BS-GBS na zapytanie na zapytanie
edim 1 uchwyt z manetka obrotowa 200K-ET-1FG 252K-ET-1FG
it - = 1 uchwyt bez manetki obrotowej
. ' (-1FG)
strona 11
o5, Kokpit typu Flex SET EM2000-BS-GBS SET EM2000-BS-GBS na zapytanie na zapytanie
g 2 uchwyty z manetkami obrotowymi 200K-ET-2FG 252K-ET-2FG
E W | (-2FG)

strona 11

Przewdd do uchwytéw do montazu w ciasnych przestrzeniach, dostepny réwniez z wtyczka katowa.

Pasujace zestawy skretne

Wytrzymaty podwéjny Wytrzymaty podwdjny Wytrzymaty podwojny zestaw Podwojny zestaw skretny ze  Podwajny zestaw skretny ze
zestaw skretny z blachy zestaw skretny z blachy skretny z blachy stalowej, stali spawanej stali spawanej, antystatyczny
stalowej stalowej, antystatyczny antystatyczny, z optymalnym

poziomem oporu skretu

Kod produktu LHD-ALBS 181K LHD-ALST 181K-AS LHD-ALB 181K * LSD-ALBS 250K-3 LSD-ALST 250K-3-AS
Wysokos¢ catkowita (mm) 235 235 235 305 305

Nosnos¢ przy predkosci 4 km/h (kg) 800 800 800 1700 1700

Wymiary ptyty (mm) 140 x 110** 140 x 110** 140 x 110** 140x 110 140x 110

* Opcjonalnie dostepny réwniez w wariancie przewodzacym elektrostatycznie (-ESD).

** Stalowa ptyta adaptacyjna APS3-10 do két napedowych @ 200 mm do kompensacji wysokosci (10 mm) dostepna jako opcja.

Warianty z ostonami stép dostepne na zapytanie. Pasujacy zestaw skretny ze stali nierdzewnej dostepny na zapytanie.

Aby zapewni¢ przewodno$¢ elektryczna, w urzadzeniu / wozku nalezy zawsze zastosowac przynajmniej jeden zestaw skretny z bieznikiem antystatycznym / ESD.
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Seria
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Seria ErgoMove 4000 imponuje ekstremalng wytrzymatoscia i najbardziej zaawansowang technologia zabezpieczen, nadaje sie
do obstugi obcigzen do 4000 kilograméw. Co wiecej, systemy w duzym stopniu poddaja sie konfiguracji i dzieki temu optymalnie

spetniaja indywidualne wymagania.
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Akcesoria
tadowarka z wtyczka  Zewnetrzny Adapter do zewngtrz-  Obudowa z piyta Ostona stopy Linka Bowdena Manetka sterujaca
Schuko wymienny nego tadowania amortyzujac do kom-
f _ pensacji nierownosci
akumulator wymiennego akumu T
latora
Kod produktu EM-CHARGER-24V6A  EM-BATTERYBOX EM-CHARGING- na zapytanie SET EM2000/4000-  na zapytanie na zapytanie
0,5M ADAPTER FOOT-GUARD-252
Opis Gniazdo XLR (dtugos¢ Z akumulatorem Z przewodem Stalowa konstrukcja  Element do Do zwalniania
kabla 1,5 m), litowo-jonowym potaczeniowym spawana ze stalowa ~ zamontowania w hamulca
napiecie fadowania ! g{zcex?]?gm - akumulatora sprezyna o ugieciu do celu ochrony przez  czuwakowego *
29V, natezenie gkfmulato\rgy 25 mm (dostepna urazami stép
fadowania 6 A ** (do uzytku tylko réwniez w wersji
z okreélpna skrzynka ze stali
sterownicza) nierdzewnej)

* Aby mozliwe byto zwalnianie hamulca czuwakowego za pomoca linki Bowdena, potrzebny jest wariant z awaryjnym zwalnianiem hamulca. Jest on dostepny na zapytanie.

** Adapter do kabla zasilajacego z wtyczkg angielska — EM-CHARGING-PLUG-UK.
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Koto napedowe Z wbudowanym hamulcem czuwakowym
strona 15 - predkosé do 2 km/h (EM 4000)
Maksymalna no$no$¢ przy predkosci do 2 km/h 4000
k
0 kota (mm) 250
Szerokos¢ kota (mm) 80
Wysokos$¢ catkowita (mm) 305
Szerokos$¢ catkowita (mm) 350
Nos$nos¢ kota przy predkosci 2 km/h (kg) 1200
Rozmiar ptyty (mm) 140x 110
Rozstaw otworow na $ruby (mm) 105 x 75-80
$rednica otworu na $rubg (mm) 11
@0 im Kokpit typu Flex 2 uchwyty z na zapytanie
e manetkami obrotowymi
W - (2FG)
J strona 11
Kokpit typu Flex ze sterowaniem zdalnym na zapytanie

i
LT

(-RC)

strona 11

Przewdd do uchwytéw do montazu w ciasnych przestrzeniach, dostepny réwniez z wtyczka katowa.

Pasujace zestawy skretne
Podwdjny zestaw skretny ze stali Podwéjny zestaw skretny ze stali
spawanej spawanej, antystatyczny
Kod produktu LSD-ALBS 250K-3 LSD-ALST 250K-3-AS
Wysokos$¢ catkowita (mm) 305 305
Nosnos¢ przy predkosci 2 km/h (kg/lb) 1700 1700
Wymiary ptyty (mm) 140x 110 140x 110

Warianty z ostonami stop dostepne na zapytanie.
Aby zapewni¢ przewodnos¢ elektryczna, w urzadzeniu / wozku nalezy zawsze zastosowac przynajmniej jeden zestaw skretny z bieznikiem antystatycznym / ESD.
Pasujacy zestaw skretny ze stali nierdzewnej dostepny na zapytanie.
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Seria ErgoBo0St
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W przeciwienstwie do klasycznego ErgoMove z dwoma no$nymi kotami napedowymi, system napedowy ErgoBoost jako piagte
koto jest prostym rozwigzaniem wspomagajacym ruszanie. Zintegrowane zawieszenie zapewnia statg site nacisku na podtoze,
a tym samym w kazdym momencie wspomaga jazde.

Akcesoria

Podwdjna tadowarka Zapasowy akumulator Adapter zaciskowy do uchwytu Uchwyt bez manetki obrotowej
Kod produktu EM-CHARGER-18V2x3A EM-BATTERY-18V5.2AH SET EM500-PIPE-CLAMP-35MM EM-HG-W
Opis Do wymiennych akumulatoréw, napiecie  Jakos$¢ producenta oryginalnego sprzetu, Adapter do uchwytu do montazu na

tadowania 18 V, natezenie tadowania 18V,52A profilu rurowym o $rednicy 35 mm

2x3A
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Koto napedowe
o 1p5e Z wbudowanym hamulcem Bez whudowanego hamulca
czuwakowym - predko$¢ do 3 km/h  czuwakowego - predkosc do 3 km/h
Maksymalna no$nos¢ przy predkosci do 3 km/h
(ka) 500 500
0 kota (mm) 150 150
Szerokos¢ kota (mm) 50 50
Szerokos¢ catkowita (mm) 223 180
Nosnos¢ kota przy predkosci 3 km/h (kg) 150 150
Maksymalna wysokos¢ catkowita (mm) 175 175
Wysokos¢ catkowita (montazowa) (mm) 165 165
Minimalna wysokos¢ catkowita
(przy maks. ugieciu) (mm) o2 o2
Rozmiar ptyty (mm) 140x 110 140x 110
Rozstaw otworéw na $ruby (mm) 105x 80 105 x 80
S$rednica otworu na $rubg (mm) 11 1
Uchwyt z manetka obrotowa na zapytanie na zapytanie
(-1FG-R)

‘r— strona 9

Uchwyt dostepny réwniez opcjonalnie w wersji lewostronne;.
Przewdd do uchwytéw do montazu w ciasnych przestrzeniach, dostepny réwniez z wtyczka katowa.
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Pasujace zestawy skretne w

Wytrzymaty zestaw skretny
z blachy stalowej z blokada

Wytrzymaty zestaw skretny
z blachy stalowej z blokada,

Wytrzymaty zestaw skretny
z blachy stalowej z blokada

Wytrzymaty zestaw skretny
z blachy stalowej z blokada

»Stop-fix” sideal-stop” ,Stop-fix”, antystatyczny sideal-stop”, antystatyczny
Kod produktu L-ALST 125K-FI LK-ALST 100K-3-IS L-ALST 125K-FI-AS LK-ALST 100K-3-IS-AS
Wysokos$¢ catkowita (mm) 150 147 150 147
Nosnos¢ przy predkosci 3 km/h (kg) 250 320 250 320
Wymiary ptyty (mm) 100 x 85 140x 110 * 100 x 85 140x 110 *

* W ramach dostosowania do konkretnych zastosowan oferujemy zestawy skretne w innych wariantach wysokosci, wraz z ptytami adaptacyjnymi do regulacji wysokosci.
Warianty z ostonami stop dostepne na zapytanie.
Aby zapewni¢ przewodnos¢ elektryczna, w urzadzeniu / wozku nalezy zawsze zastosowac przynajmniej jeden zestaw skretny z bieznikiem antystatycznym / ESD.

31



R0ZWigzania dostosowane do
indywidualnych potrzeb.

Personalizacja ma najwyzszy priorytet.

Kazde wyzwanie logistyczne jest inne. Dlatego z kazdym klientem przeprowadzamy wstepna analize biezacej sytuacji, po czym
przystepujemy do wspdlnego opracowania koncepcji rozwigzania dopasowanego do jego potrzeb. Zespot ErgoMove zapewnia
wsparcie zarowno w trakcie wdrazania systemu, jak i po zakoriczeniu wdrozenia. ErgoMove moze zatem stanowi¢ catoesciowe,
zbilansowane rozwigzanie problemow logistycznych w sposob ergonomiczny, efektywny i bezpieczny.

Nasz cel: Moving everything. Anywhere.




Tak rozumiemy personalizacje

Indywidualne konfiguracje oprogramowania ErgoMove

W drodze personalizacji oprogramowania ErgoMove mozna
indywidualnie dostosowaé okreslone tryby pracy i jazdy, w tym
predko$é, sposob uruchamiania i hamowania.

Niestandardowe warunki otoczenia

Do uzytku w warunkach mokrych lub poza budynkami stosowane
sg specjalne powtoki powierzchniowe lub materiaty odporne na
korozje. Mozna réwniez indywidualnie dobiera¢ klasy ochrony IP,
zapewniajac dtugi okres trwatosci produktu nawet w trudnych
warunkach.

Trudne warunki podtoza

Nierdwne podtoze moze mie¢ niekorzystny wptyw na stabilno$é
i przyczepno$¢ napedzanych kot. Specjalne moduty sprezynowe
jako akcesoria to rozwigzanie zapewniajace bezpieczne
zachowanie podczas jazdy.

Koncepcja: przemyslana. Rzeczywistos¢: idealna!

Integracja systemow

Maszyny i urzadzenia czesto wymagajg integracji w zakresie
Zrodta zasilania. ErgoMove to system gotowy do integracji. Moze
by¢ zasilany z istniejacych zrddet zasilania, lub inne urzadzenia
moga korzystac z akumulatoréw ErgoMove.

Szczegolne wymagania dotyczace podwozia

Podstawa kazdego rozwigzania ErgoMove jest precyzyjnie
wyregulowany system z napedzanymi zestawami statymi

i zestawami skretnymi. Dzigki niemal nieograniczonej
rdznorodnosci kot i zestawdw kotowych Blickle mozna znalez¢
odpowiednie produkty spetniajace wszelkie wymagania
dodatkowe, takie jak np. wyzsza przyczepno$é, redukcja hatasu,
przewodno$¢ elektryczna, kota do jazdy po szynach.
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RZETELNY PARTNER

ErgoMove. Z profesjonalna
wiedza firmy Blickle.

Bezpieczenstwo gwarantowane przez lidera rynku Swiatowego.

Departament ErgoMove w ramach Grupy Blickle dysponuje wszechstronng wiedza w obszarze rozwiazan kotowych z napedem
elektrycznym. Wiasny dziat rozwoju produktow oraz produkcja utatwiajq szybkie wdrazanie wysokiej klasy rozwiazan. Ponadto
dziat sprzedazy i niezawodna jednostka serwisowa zapewniajg optymalny poziom obstugi klienta.
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- INNOVATION AWARD FOR o
ERGONOMICS 2021

ErgoMove to departament Grupy Blickle z siedziba w Rosenfeld w potudniowych Niemczech, dysponujacy ponad
70-letnim doswiadczeniem i wiedza specjalistyczng w dziedzinie rozwigzan mobilnych. Obecnie departament
ErgoMove specjalizuje sie w rozwoju, produkciji i wdrazaniu innowacyjnych rozwigzari e-mobilnosci dla réznych
branz. Wysoki standard jakosci Blickle, Made in Germany, elastycznos¢ i niezawodno$¢ wida¢ w kazdym rozwiaza-
niu ErgoMove.

e ERGOMOVE Blickle

= ——

W skracie:

 Ponad 1300 pracownikow na catym Swiecie
» Swiatowy lider wérod producentow kot i zestawow kotowych
« Standardowy asortyment 30 000 typow kot i zestawow kotowych
« 21 spotek dystrybucyjnych Blickle w Europie, Ameryce Pétnocnej, Azji i
* Przedstawicielstwa i partnerzy handlowi w ponad 120 krajach na catyl
* Gertyfikaty wedtug norm DIN EN IS0 9001, DIN EN ISO 14001, DIN EN IS0 5
* Ponad 70 lat doswiadczenia i wiedzy w obszarze rozwiazan mobilnych

e Made in Germany
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Zaplanuj termin

prezentacji
produktow dla
siebie juz teraz!

e ERGOMOVE
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ErgoMove -
systemy sterowania,

systemy napedowe
oraz dodatkowe
akcesoria
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Poznaj réznorodny i zindywidualizowany $wiat ErgoMove. Indywidualne
rozwiazania do transportu fadunkow o masie do czterech ton sa realne dzieki
rozwiazaniom e-mobilnosci marki ErgoMove.

W sprawie dalszych informacji zapraszamy do kontaktu ze specjalistami ErgoMove:
E-mail: ergomove@promag.pl

PROMAG S.A.
ul. Romana Maya 11 - 61-371 Poznan ErgoMove — a brand of

Tel.. +48 61 655 45 55 - E-mail: blickle@promag.pl =
www.promag.pl B I I C I(I E



